I.
Основное тригонометрическое тождество и следствия из него:
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II.
Формулы (теоремы) сложения аргументов:
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III.
Формулы приведения:

1)
функция меняется на кофункцию при переходе через вертикальную ось и не меняется при переходе через горизонтальную;

2)
перед приведенной функцией ставится знак приводимой функции, считая ( углом первой четверти.

IV.
Формулы двойного аргумента:
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Формулы тройных углов
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V.
Формулы понижения степени:
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VI.
Формулы половинного аргумента (знак – по функции в левой части):
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VII.
Формулы сумм:
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VIII.
Формулы произведений:
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IX.
Универсальная тригонометрическая подстановка:
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X.
Некоторые дополнительные формулы:
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